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Die Erfindung betrifft eine Maschine fur perspek- 
tivisches Zeichnen mit einem drehbaren Kupplungs- 
glied, mit dem ein Tastann und ein Zeichenarm 
schwenkbar verbunden sind und das jeden der Arrae 
zur Schwenkbewegung gegenuber dem Kupplungs- 
glied in nur je einer Dimension zwingt, wobei der 
Zeichenarm dem Tastarm folgt, der an s einem einen 
Ende schwenkbar mit einem auf einer senkrechten 
Stange bewegbaren Lagerglied verbunden ist und 
wobei die senkrechte Stange mit einer unteren Tast- 
spitze versehen ist. 

Bei einer Maschine dieser Art ist vorgeschlagen 
worden, den Tastarm und den Zeichenarm durch ein 
Kardangelenk und einen Gelenkbugel miteinander zu 
vcrbinden. Dabei konnen die in groBer Anzabl not- 
wendigen Gelenke und das durch sie bedingte Spiel 
unerwunschte Ungenauigkeiten im Funktionsablauf 
der Maschine verursachen. Dieser "Qbelstand wird ge- 
maB der Erfindung daduroh behoben, dafi eine zwi- 
schen den Armen gelegene, diese verbindende und von 
diesen bewegte Verbindungseinrichtung aus zwei Tei- 
Ien besteht, von denen der eine am einen Arm und der 
andere am anderen Arm befestigt ist und von denen 
jeder eine von zwei gegeneinander angedriickten 
Flachen bildet, die sich gleichwohl frei gegeneinander 
bewegen konnen und die so ausgebildet und angeord- 
net sind. daB der senkrechte Abstand der Ebenen, in 
welchen die AnschluBpunkte der Teile an einem der 
Arme liegen, in alien Lagen der gekoppelten Arme 
konstant bleibt. 

Bei der bevorzugten Ausfuhrung der Erfindung 
werden die sich beruhrenden Flachen durch Schwer- 
krafteinwirkung gegeneinandergedruclct und durch 
die Umfangsflache je eines Zylinders gebildet, dessen 
Achse mit dem Tastarm bzw. dem Zeichenarm par- 
allel yerlauft. Die Zylinder werden dabei von kurzen, 
von je einem der Arme abstehenden Stangen getra- 
gen, wobei die Arme in einem Winkel zueinander 
und die Stangen im rechten Winkel zu den Armen 
verlaufen, so dafi die Zylinder praktisch auf der Linie 
liegen, die den durch die Arme gebildeten Winkel 
halbiert. Vorteilhaft bestehen die Arme aus je einer 
in einer Hulse gleitend gelagerten Stange, wobei die 
Hulsen fest mit dem Kupplungsglied verbunden sind. 

Eine Ausfuhrungsform der Erfindung ist beispiels- 
weise an Hand der Zeichnungen beschrieben, und 
zwar zeigt 

Fig. 1 ein Schaubild der Maschine, 

Fig. 2, teilwedse im Schnitt, eine Gewichtsaus- 
gleichsvorrichtung fur den Zeichenarm in Seitenan- 
sicht, 

Fig. 3 eine Seitenansicht der Kupplungsvorrich- 
tung, 

Fig. 4 eine unbeendete Zeichnung in Ansicht und 
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Fig. 5 eine Einzelansicht eines Teils der Tastsaule. 
Mit 10 ist der Tisch bezeichnet, auf dem die Ma- 
schine stent. Auf einem Teil il der Tischoberfiache 
wird das Objekt angebracht, von dem eine perspek- 
35 tivische Zeichnung zu machen ist. In der Zeichnung 
ist das Objekt als GrundriB 12 des in Fig. 1 gezeig- 
ten Gebaudes 13 dargestellt. 

Eine senkrechte Saulel4 ist auf dem Tisch auf- 
gestellt und tragt den Tastarm 15 der Kupplungsvor- 
40 richtung, die weitex unten beschrieben wird. 

Im Falle eines flachen Objektes, wie der GrundriB 
12, befindet sich die Tastspitze am unteren Ende 
einer senkrechten Taststange 16, an der ein Ende des 
Tastarmes 15 mittels eines schwenkbaren Gabel- 
45 kopf es 17 befestigt ist, der iiber Drehzapfen 18 an 
einer Hulse 19 angreift, die um ein Kernstuckl9a 
drehbar ist, das auf der Saule 16 gleitet. 

Die senkrechte Lage der Saule 16 wird durch eine 
breite FuBplatte20 gewahrleistet, die vorzugsweise 
50 aus durchsichtigem WerkstofT besteht und an der die 
Tastspitze als Punkt 21 gezeigt ist. 

Die Hulse 19 ist mit dem einen Trumm eines end- 
losen Bandes 22 verbunden, das um Scheiben 23 her- 
umlauft, die an den Enden der Saule 16 gelagert sind. 

8WSCJ/34 
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Die eine Scheibe kann mittels eines Knopf es 24 ge- verbunden. Der Zeichenann 32 geht durch den oberen 
dreht werden. dessen Drehung die Hohenlage der Schlitz 45 hindurch und ist schwenkbar mittels des 
Hulse 19 iiber dem Tische und damit die Neigung waagerechten Querstifts 47 mit der Kupplung ver- 
des Arms 15 andert. Der Hiilse ist eine Skala 25 zu- bunden. 

geordnet, die in Hoheneinhei ten geeicbt und einge- 5 Auf diese Weise sind beide Arme 15 und 32 gegen 
teilt und z. B. an diem Band 22 angebracbt ist. Bewegung zur Kupplung festgehalten, und zwar an- 

Um eine Leerlaufbewegung der Tastspitze21 ge- ders, als sie sonst in senkrechten und im rechten 
geniiber dem Drehpunkt des Armes 15 — dem soge- Winkel zueinander stehenden Ebenen gehalten wer- 
nannten Bezugs- oder Statianspunkt — in der den. Bewegungen des Tastarms in der horizontalen 
Kupplungsvorrichtung moglich zu machen, besteht io Ebene oder Bewegungen mit einer Horizontalkompo- 
der Arm aus einer Hiilse 26, die von dieser Vorrich- nente verursachen Drehung der Kupplung um die 
tung und einer in ihr gleitenden Stange 27 gehalten Achse A- A, und diese Drehung wird auf den Zeichen- 
wird. arm 32 ubertragen und bewirkt eine entsprechende 

Die Zeichenspitze ist ein Schreibgerat 31 am Ende Horizontal verschiebung des Arms 32. 
des Zeichenarms 32, der von der Kupplungs vorrich- 15 Die Bewegungsubertragungsvorrichtung enthalt 
tung getragen wird. Der Arm 32 hat die Moglichkeit, aufierdem ein Paar von Gliedern, die in der Zeichnung 
zwischen der Kupplungsvorrichtung und dem Gerat als einander beruhrende Zylinder 48 und 49 darge- 
31 eine Leerlaufbewegung zu machen und besteht stellt sind. Der eine, 48, ist auf einem horizontalen 
deshalb aus einer von der Vorrichtung getragenen Arm 50 gelagert, der starr und im rechten Winkel 
Hiilse 33 und einer darin gleitenden Stange 34, die ao von der Hulse 26 des Tastarms 15 absteht ; der andere 
das Gerat tragt. Das Gerat liegt an einem flachen Zylinder 49 ist auf einem horizontalen Arm 51 ge-r 
senkrechten Reiflbrett35 an, das auf den TischlO lagert, der starr und im rechten Winkel von der 
aufgebaut ist, und zwar wird das Gerat mittels einer Hulse 33 des Zeichenarms 32 absteht. 
Zugfeder 36 oder mittels eines elastischen Bandes an- Der Schwerpunkt des Arms 32 und der von ihm 

gedruclct und kann gegen deren Wider stand vom 35 getragenen Bauteile befindet sich zwischen dem Ge- 
ReiBbrett zuriickgezogen werden. lenkzapfen 47 und dem ReiBbrett 35, so daB die zwei 

Das auflere Ende des Arms 32 kann das Gegenge- Zylinder durch die Schwerkraft in Beruhrung mitein- 
wicht tragen, das in Fig. 2 gezeigt ist und weiter ander gehalten werden. Auf diese Weise bildet jeder 
unten beschrieben wird. der Zylinder je ein Element eines Paares von sich be- 

Auf das ReiBbrett 35 ist ein Stuck Zeichenpapier 30 ruhrenden Flachen, die in Beruhrung gehalten werden 
aufgesteckt, auf das die perspektivische Ansicht zu und in Beruhrung miteinander frei so beweglich sind, 
zeichnen ist; um eine Einstellung des ReiBbrettes in wie es die Bewegungen des Tastarms vorschreiben. 
einer senkrecht zur Achse des Tastarms 15 verlaufen- Die Glieder 48 und 49 sind so beschaffen, dafl die 
den Ebene zu ermoglichen, ist es auf den Pfosten39 Entf ernung a-o, die oben als »effektives H6henmaB« 
bewegbar gelagert. 35 (effektiver senkrechter Abstand) bezeichnet wurde 

Das Wesen der Erfindung liegt in der Trennung und die die senkrechte Entfernung zwischen den die 
des Tastarms vom Zeichenarm und der die Bewegung beiden Arme 50 und 51 enthaltenen Horizontal ebenen 
zwischen beiden iibertragenden Einrichtung, die ge- ist, dem senkrechten Abstand des Stiftes 47 vom 
wahrleistet, daB der Zeichenarm trotz seiner Tren- Stift 46 unverandert gleichbleibt. Diese Bedingung ist 
nung vom Tastarm zwanglaufig gefuhrt wird. Zwar 40 — wie gezeigt — durch die Gestaltung der Glieder 
konnte diese Bedingung mit miteinander fluchtenden 48 und 49 als Zylinder erfiillt, konnte aber auch durch 
Armen erfullt werden, doch wurde dies doch den Gestaltung als Kegel mit entgegengesetzter Verjun- 
NachteH haben, dafl die entstehende perspektivische gung erfiillt werden, oder durch flache, sich beriih- 
Zeichnung zwargeniigend raumlich von demZeichner rende Platten, die universal schwenkbar an den 
entfernt ware, um dauernde Beobachtung zu ermog- « Armen 50 und 51 angebracht sind. Die gezeigte Aus- 
lichen, diese Beobachtung jedoch wahrscheinlich un- fuhrung ist jedoch die einfachste, und zwecks Minde- 
bequem wiirde. Dennoch ware diese Bauweise in man- rung der Reibung sind die Zylinder in der hier be- 
chen Fallen annehmbar. Es ist jedoch besser, die schriebenen Bauweise als Rollen ausgefuhrt. 
Arme im GrundriB einen Winkel miteinander bilden Die Glieder 48 und 49 konnten, wenn sie nicht 

zu lassen, wie dies in der Zeichnung gezeigt ist, da- 50 durch die Schwerkraft gegeneinandergedrtickt wur- 
mit das ReiBbrett ohne Kopf bewegung des Zeichners den, auch mittels einer Feder in Beruhrung gehalten 
gut in dessen Sicht bleibt. werden; dies wiirde aber wieder zu neuen Umstand- 

Bei der hier beschriebenen Bauweise stehen die lichkeiten fiihren. 
Arme senkrecht zueinander, und wird der Zeichen- Es ist einzusehen, daB die beschrifebene Bauweise 

arm zwanglaufig von dem Tastarm 15 gefuhrt, unab- 55 die Arme 15 und 32 in einer festen Anordnung zuein- 
hangig da von, welche Bewegungen der Tastarm ander halt, derzufolge der Zeichenarm 32 durch den 
macht. Tastarm 15 zwanglaufig mitgefuhrt wird. Auf diese 

Die erwahnte Bewegungsubertragungsvorrichtung Weise wird erreicht, daB, wenn der Tastpunkt21 in 
besitzt ein Kupplungsglied 40, die um eine senkrechte einer Richtung senkrecht zur Kante 52 des Tisches 10 
Achse A- A drehbar von einem Biigel 41 getragen 60 bewegt wird, die Ubertragung der Bewegung durch 
wird, der auf der Saule 14 mittels einer gleitenden den Stift 46 zur Kupplung 40 und iiber die Kupp- 
Muffe 42 gelagert ist und in beliebiger Lage auf der lung durch den Stift zum Zeichenarm 32 geht Da 
Saule mittels einer Klemmschraube 43 festgestellt diese Bewegung vollig senkrecht zu den Ebenen ver- 
werden kann. lauft, in denen Schwenkbewegungen der Arme 15 und 

Das Kupplungsglied 40 hat zwei senkrechte, im 65 32 um den Stift 46 bzw. 47 moglich sincL, spieJen die 
rechten Winkel zueinander verlaufende Schlitze44, Glieder 48 und 49 bei dieser Bewegung keine Rolle 
45, die ubereinanderliegen und das Kupplungsglied und die Arme sind fest miteinander gekuppelt. Somit . 
durchdringen. Der Tastarm 15 geht durch den unte- wird die Bewegung des Punktes 21 senkrecht zu 
ren Schlitz 44 hindurch und ist durch den waage- Kante 52 als horizontale Bewegung auf das Zeichen- 
rechten Querstift 46 schwenkbar mit der Kupplung 70 gerat ubertragen. 
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Die Bewegungen des Punktes 21 zur Kante 52 par- 
alleler Richtung haben kedne Wirkung auf den 
Zeichenarm 32, wenn der Tastarm 15 horizontal ist, 
Wenn aber der Arm geneigt stent, d. h. wenn die 
Blickrichtung nach oben oder nach unten geht, zwin- 
gen solche Bewegungen den Tastarm 15 zu fort- 
schreitender Anderung seiner Neigung zur Vertika- 
len je nachdem, wie der Abstand von der Saule 16 
und dem Bezugspunkt allmahlich zunimmt oder ab- 
nimmt; dabei zwingen die Glieder48 und 49 den 
Zeichenarm 32 f sich entsprechend zu neigen, und 
zwar nach oben, wenn die Spitze 21 sich dem Bezugs- 
punkt nahert, oder nach unten, wenn die Spitze sich 
von ihm entfernt, ohne daB sich die Kupplung 40 
bewegt. 

Es wird somit jede Bewegung des Punktes 21 in 
der Ebene des Tisches 10 in zwei Richtungskompo- 
nenten zerlegt: Die eine wird zum Gerat 31 durch 
Drehung der Kupplung 40 urn die Achse^-^, und die 
andere wird durch die Glieder 48 und 49 tibertragen. 
Da nun hinsichtlich der beiden Komponenten der Be- 
wegung nur die zugehorigen senkrechten und hori- 
zontalen Winkelanderungen des Arms 15 ubertragen 
-werden, und zwar gleichviel, welche Strecke der 
Punkt21 in der Tischebene durchlauft, ergibt sich, 
dafi wirkiiches Zunickgehen der Ebenen erreicht wird 
und dafi das Gerat 31 die wirkliche perspektivische 
• Darstellung des zweidimensionalen Grundrisses 12 
zeichnet, wie er von. dem Bezugspunkt aus gesehen wird. 

Die obenerwahnte und in Fig. 2 gezeigte Gewichts- 
ausgleichseinrichtung ist notwendig, um dem Bestre- 
ben der Stange 34 und des Zeichenarms 32 entgegen- 
zuwirken, sich vermoge seines Gewichtes gegen das 
Reiflbrett35 vorzuschieben oder von diesem zu ent- 
fernen, wenn der Winkel der Neigung des Arms 32 
zur Horizontalen den Neigungswinkel der gleitenden 
Reibung uberschreitet. 

In der in Fig. 2 gezeigten Ausfuhrungsform ist die 
Stange 34 so gelagert, daB sie in der Hulse 33 mittels 
Rollen 52' gleiten kann, die in der Hulse gelagert 
sind. Die Hulse fuhrt einen sie verlangernden Arm 
53, auf dem ein mit Radern ausgestatteter Wagen 
oder Schlitten54 lauft. Der Schlitten tragt ein mit 
einem Gewicht belastetes Pendel 55, und zwar ist das 
Gewicht des Wagens samt dem Pendel dem Gewicht 
der Stange 34 und der an sie angeschlossenen Telle 
im wesentlichen Equivalent. 

Sowohl der Wagen als audi die Stange sind mit 
einem endlosen Band 56 verbunden, das um die Lauf- 
scheiben 57, 58 herumlauft; die eine Scheibe57 ist an 
der Hulse 33 und die andere Scheibe an dem Verlan- 
gerungsarm 53 gelagert. 

Wird der Arm 32 nach unten geneigt, so zieht er 
das Trumm 59 des Bandes nach unten; das Trumm 60 
des Bandes ist dann bestrebt, den Wagen 54 nach 
oben zu ziefaen. Wenn im umgekehrten Fall der Arm 
32 nach oben geneigt ist, so zeigt der Wagen das Be- 
streben, nach unten zu gehen. Somit besteht in beiden 
Fallen ein Gleichgewichtszustand der Krafte, 

Ware eine solche Ausgleichsvorrichtung nicht vor- 
gesehen, so wiirde sich das Zeichengerat 31 entweder 
in das Papier 38 hineinbohren oder von diesem abf alien. 

Auf Grund der vorstehend zitierten Erlauterungen 
ergibt sich geniigend Bar die Art und Weise, in der 
die Maschine anzuwenden ist. Nachdem der Perspek- 
tivewinkel gewahit worden ist, wird der Grundrifl 12 
dementsprechend auf den Bezugspunkt ausgerichtet. 
Der Biigel41 wird an der Saule 14 dann so eingestellt, 
daB seine Hone der Hohe des Bezugspunktes (Sta- 
tionspunktes) entspricht; der Punkt 21 und die 



Hulse 19 werden so eingestellt, wie es den auf der 
herzustellenden Zeichnung von einem Zentralpunkt 
ausgehenden Koordinaten entspricht. Das ReiBbrett 
35 wird, wenn notig, so verschwenkt, daB es zur 
5 Langsrichtung des Arms 32 senkrecht steht. Die 
Hiilse 15 wird dann auf die Hohe derjenigen Ebene 
bewegt, die zuerst in Angriff genommen wird. Der 
Punkt 21 wird dann so bewegt, daB er den Grundrifi 
fur diese zuerst in AngrifF genommene Ebene abtastet. 
io Die Hiilse 15 wird dann auf die Hohe der nachsten 
Ebene bewegt und der Grundrifi fur diese Ebene ab- 
getastet, bis alle notwendigen Ebenen behandelt sind. 
Es folgt dann die Verbindung der perspektivischen 
Ebenen miteinander. Soweit es sich dabei um verti- 
i 5 kale Linien handelt, werden diese in die perspekti- 
vischen Ansichten dadurch eingetragen, dafi man den 
Punkt 21 auf die richtige Stelle des Grundrisses ein- 
stellt und den Kopf 24 dreht, derart, dafi der Arm 15 
um eine solche Strecke nach oben oder nach unten be- 
ao wegt wird, wie es auf der Skala der der Hohenmes- 
sung der Linien entspricht. 

Diejenigen Linien, die sowohl vertikale als auch 
horizontale Komponenten besitzen, werden notwen- 
digerweise von Hand interpoliert und in die perspek- 
35 tivische Zeichnung eingesetzt; man kann jedoch im 
Falle von gekrummten Linien eine Reihe von Punkten 
in horizontalen Ebenen, die in verschiedenen Hohen 
liegen, eintragen, um das Einsetzen dieser Kurven 
in die perspektivische Zeichnung zu erleichtern. Da 
3 o mindestens im Falle von Architektenzeichnungen die 
meisten aufwarts verlaufenden Linien genau vertikal 
verlaufen, bereitet die Notwendigkeit, Zwischenlinien 
in die perspektivischen Zeichnungen von Hand einzu- 
tragen, selten Muhe. 
35 Betrachtet man als ein Beispiei fiir das vorstehend 
gesohilderte Vorgehen das in perspektivischer Dar- 
stellung in Fig. 1 gezeigte Haus, so gibt der Grund- 
rifi, der in Fig. 1 in der Abtaststeilung gezeigt ist, 
bei 61a bzw. 62 a bzw. 63 a die Lage der Tiir 61 
40 bzw. des Fensters 62 bzw. der im Anbau 64 befind- 
lichen Tiir 63 an. Mit 64 a ist die Schmalwand des 
Anbaues im Grundrifi und mit 65 a die Langswand 
des Schornsteins 65 im Grundrifi bezeichnet. Der 
Grundrifi ist auf dem Tisch in der festgelegten Rich- 
45 tung angebracht. Wahlt man z. B. einen Bezugspunkt 
am Sturz des Fensters 62, so wird der Arm 15 an der 
Saule 14 auf seine Hohe eingestellt. Die Hulse 16 
wird dann auf Bodenhdhe gesenkt, und der Boden- 
grundriflplan des Hauses wird abgetastet, wobei man 
5 o natiirlich beriicksichtigen mufl, dafi Teile dieses 
Grundrisses durch daruberliegende Teile der Vor- 
richtung der Sicht entzogen werden. Der Arm 15 
wird dann nacheinander auf die Hohe des Fenster- 
brettes bzw. des Fenstersturzes bzw. des Tiirsturzes 
55 bzw. der oberen bzw. der unteren Daohkante des An- 
baues bzw. des Daches und des Schomsteines ange- 
hoben. Auf diese Weise ergibt sich eine perspekti- 
vische Zeichnung, wie sie in Fig. 4 dargestellt ist. 
Die vertikalen Linien werden dann eingetragen, 
60 indem man den Punkt 21 nacheinander auf die Ecken 
des Gebaudes bzw. des Schomsteines 65 und an die 
Seitenrahmenteile der Turen und Fenster heranbringt 
und jeweils den Arm 15 um diejenigen Strecken be- 
wegt, die den verschiedenen Hohenabmessungen rich- 
65 tig entsprechen. Die sich ergebende perspektivische 
Zeichnung ist dann, wie sie in Fig. 1 gezeigt ist, fer- 
tig, mit Ausnahme der von Hand hinzuzusetzenden 
Linien fur das schrage Dach des Anbaues. 

Wenn jeder der aufeinanderfolgenden Arbeits- 
70 gange fur die Herstellung einer perspektivischen 
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Zeichnung beendet ist, wird das Schreibgerat 31 am 
Papier 38 gegen den Widexstand der es andrucken- 
den Feder und des Bandes 36 weggezogen. Dieser 
Vorgang kann von Hand bewirkt werden; es ist aber 
ersichtlich, da6 dor Zeichner, der bdide Handse zur 5 
Fiihrung des Abtastpunktes 21 am Objekt 12 entlang 
benotigt, Zeit verschwendet und in seiner Konzentra- 
tion abgelenkt wird, wenn er bei der Beobachtung 
des Objektes und der entsprechenden perspektivischen 
Zeichnung dadurch unterbrochen wird, dafi er das 10 
Gerat 31 von Hand wegziehen mufi. 

Ein nicht zur Erfindung gehorendes Merkmal der 
Ausfuhrung der Maschine besteht nun darin, eine Ein- 
richtung zum Zuriickziehen des Schreibgerates durch 
eine Fuflsteuerang zu schaffen, Zu diesem Zweck ist an 15 
dem Hinterende 71 des Armes 34 ein Bowdenzug 72 be- 
f estigt, der unter dem Tisch 10 nahezu auf Fuflboden- 
hohe gefiihrt wird, wo er an ein FuBpedal 73 ange- 
schlossen ist. Tritt die Bedienungsperson auf das Pedal, 
so wird das Schreibgerat zuxiickgezogen, ohne dafi sie ao 
in itoer Konzentration auf Sire Tatigioeit gestort 
wird. 

Viele Vorzuge der Erfindung sind vorstehend be- 
reits aufgefuhrt worden. Hervorzuheben ist unter 
alien anderen Vorzugen noch der gedrangte Aufbau as 
der Maschine und der Umstand, dafi die perspektivi- 
sche Zeichnung in Sicht des Zeichners in unmittel- 
barer Nahe entsteht, weil der Zeichenarm 32 unter 
einem Winkel zum Tastarm 15 verlauft und weil sich 
das ReiBbrett in aufrechter Lage dem Zeichner gegen- 30 
uber befindet. Ferner kann der Maflstab der perspek- 
tivischen Zeichnung im Bezug auf das Objekt, uber 
einen weiten Bereich hin unbegrenzt, durch den 
Zeichner dadurch eingestellt werden, daB er lediglich 
das Verbal tnis der wirksamen Langen der Arme 15 35 
und 32 zueinander verandert; diese Einstellung wird 
durch die gleitend verschiebbare Lagerung der Stan- 
gen, welche die Arme bilden, innerhalb ihrer Hulsen 
mdglich gemacht. 

Die Maschine ist in hohem MaBe an die jeweilig 40 
gestellte Aufgabe angepaBt, so dafl jegliche perspek- 
tivische Ansicht, gleichviel ob Innen- oder AuBen- 
ansicht, in einem Bruchteil der Zeit gezeichnet wer- 
den kann, die mit den gewohnlichen Zeichenverfahren 
erforderlich ware. 45 

Zum AbschluB noch einen Hinweis auf das Zeich- 
nen dreidimensionaler Objekte: Soli ein solches 
Objekt gezeichnet werden, so wird es auf Tisch 10 
gestellt, der Tastarm 15 von der Hiilse 19 abgezogen, 
um diese von der Tastsaule 16 zu losen, und ein Zeiger 50 
wird an Arm 15 bef estigt; nach Einstellen der 
Maschine wird das Objekt abgetastet, und das Gerat 
31 zeichnet eine genaue perspektivische Darstellung 
des Objektes. 
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PATENTANSPRO CH E : 

1. Maschine fiir perspektivisches Zeichnen, mit 
einem drehbaren Kupplungsglied, mit dem ein 
Tastarm und ein Zeichenarm schwenkbar verbun- 
den sind und das jeden der Arme zur Schwenk- 
bewegung gegeniiber dem Kupplungsglied in nur 
je einer Dimension zwingt, wobei der Zeichenarm 
dem Tastarm folgt, der an seinem einen Ende 
schwenkbar mit einem auf einer senkrechten 
Stange bewegbaren Lagerglied verbunden ist, und 
wobei die senkrechte Stange mit einer unteren 
Tastspitze versehen ist, dadurch gekennzeichnet, 
dafi. eine zwischen den Armen gelegene, diese ver- 
bindende und von. diesen bewegte Verbindungs- 
einrichtung aus zwei Teilen (48, 49) besteht, von 
denen der eine (48) am einen Arm (15) und der 
andere (49) am anderen Arm (32) befestigt ist 
und von denen jeder eine von zwei gegeneinan- 
der angedruckten Flachen bildet, die sich gleich- 
wohl frei gegeneinander bewegen konnen und die 
so ausgebildet und angeordnet sind, daB der senk- 
rechte Abstand (0-0) zwischen den Ebenen, in 
welchen jeweils die Anschlufipunkte der Teile (48 
bzw. 49) an einen der Arme liegen, in alien Lagen 
der gekoppelten Arme konstant bleibt. 

2. Maschine nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi die Flachen (Teile 48, 49) durch 
Schwerkrafteinwirkung gegeneinandergedriickt 
werden. 

3. Maschine nach Anspruch 1 oder 2, dadurch & 
gekennzeichnet, dafi die sich beriihrenden Flaohen 
durch die Umfangsflache je eines Zylinders (48 
bzw. 49) gebildet werden, dessen Achse (50 bzw. 
51) mit dem Tastarm (15) bzw. mit dem Zeichen- 
arm (32) parallel verlauft. 

4. Maschine nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet. daB die Zylinderrollen (48, 49) von kur- 
zen, von je einem der Arme (15,32) abstehenden 
Stangen (50 bzw. 51) getragen werden. 

5. Maschine nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 3 
zeichnet, dafi die Arme (15, 32) in einem Winkel 
zueinander und die Stangen (50, 51) in rechtem . 
Winkel zu den Armen verlaufen und daB die Rol- 
len (48, 49) praktisch auf der Linie liegen, die den 
durch die Arme gebildeten Winkel halbiert. 

6. Maschine nach einem der Ansp ruche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, dafi die Arme (15, 32) 
aus je einer in einer Hulse (26 bzw. 33) gleitend < 
gelagerten Stange (27 bzw. 34) bestehen, wobei -* 
die Hulsen fest mit dem Kupplungsglied (40) 
verbunden sind. 
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